Practica

Manejo servomotor




Pila de 9 VCD

Regulador de voltaje 7805

1 circuito integrado ne5355

1 servomotor

1 capacitor ceramico de 0.1uF
2 push button

kv Amairillo
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Salida para el
zeryomotor
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Descripcion del circuito

Un servomotor requiere una sefnal de onda cuadrada de
una frecuencia de aproximadamente 60 Hz, donde el
flanco ascendente de la senal tenga una duracion en un
iIntervalo de 1 a 2 milisegundos.

-Cuando el pulso dura 1,5 ms se posicionara en 0O°.
-Cuando el pulso es de 1ms, el servo llegara a 90°.
-Cuando el pulso es de 2ms, el servo llegara a 180°.
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Se deben revisar los conectores del servomotor
para Identificar y asegurar una conexion
satisfactoria.
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